


















精小型电动执行器

控制模块调试说明书

版本    U01



1、产品概述

·本产品为精小型电动执行器控制单元。

·显示界面为数码管，显示执行机构的位置信息或故障状态。

·位置检测采用先进的12位单圈编码器，无死区。

·编码器位置控制精确无误，无须使用行程开关限位，抗干扰能力强。

·就地操作采用3位轻触按键操作，5个LED指示执行器状态。

·本产品调试简单，安装简便，可靠性高。

2、技术参数

3、控制面板

1.工作电压范围：单相200VAC~240VAC，其他输入电压可另行订制；

2.工作温度范围：-20℃~+70℃；存储温度范围：-40℃~+85℃；

3.使用湿度范围：≤90%RH，无凝露，周围不含强腐蚀性、易燃易爆

气体或粉尘；

4.模拟信号反馈：反馈当前阀门开度信号，常规为DC4~20mA电流信

号，负载能力≤750Ω；

5.模拟信号输入：检测输入开度信号，常规为DC4~20mA电流信号，

内部负载大小150Ω；

6.故障自诊断：出现故障自动执行保护，并能在显示屏上显示故障代

码。
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常规状态下，数码管显示阀门当前开度百分比；

故障状态下，显示字符“Exx”，xx为故障代号；

轻触：手动/自动状态切换

长按：进入功能菜单设置状态

手动状态：开动作

自动状态：查询输入信号显示值

功能菜单设置状态：增加数值

手动状态：关动作

功能菜单设置状态：减小数值

执行器开运行指示亮：正在开或开到位
执行器关运行指示亮：正在关或关到位
执行器故障指示亮：故障、数码屏显示代码
闪烁：控制信号丢失
手动工作状态
自动工作状态

打开
关闭

故障

现场
远程
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5、位置标定

电动执行机构和阀门连接后，首先确认电动执行机构的转向和接线正确，

然后对阀门位置进行标定。具体方法如下： 

1.标定全关

①进入标定全关。远程状态下，长按▼(关闭）五秒，进入全关标定，此

时数码管闪烁字符“LL”；

②短按A/M(现场/远程）切换为现场状态，此时远程、现场和关闭灯同

时亮，通过▼（关闭）/▲（打开）调节阀门的实际位置为全关；

注：如果阀门已经在全关位置，可省去第二步，直接跳至第三步。

③切换至远程状态，短按▼（关闭）键确定当前位置为关位，3秒后自动

退出，完成标定，返回常显界面。

2.标定全开

远程状态下，长按▲（打开）五秒，直至数码管闪烁字符“HH”，进

入标定全开设置。除对应操作按键由▼（关闭）改为▲（打开），其余

操作方法跟标定全关相同。

4、接线方式
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出现故障后，数码管显示字符“Exx”，xx表示故障编号。

控制系统带有故障诊断功能，能即时监测故障，执行保护措施并在面板上

能直观的显示当前故障信息。主要故障及保护如下表所示：

6、内部参数

7、故障代码及诊断

定义

0丢信全关；100丢信全开；Hd丢信保位；50丢信居中

范围03-99，表示0.3-9.9

范围3-30S

P:正作用n：反作用

正作用：输入4mA信号时，控制阀门全关

正作用：输入4mA信号时，控制阀门全开

P:正斜率n:反斜率

正斜率：阀门全关时，反馈电流对应4mA

反斜率：阀门全关时，反馈电流对应20mA

4mA反馈电流修正

20mA反馈电流修正

输入4mA电流校准，范围3.2-5.0mA

输入20mA电流校准，范围18.0-21.0mA

SS:顺时针  nS：逆时针

范围0-150mS

现场跳至远程：OFF:禁止  on:允许

P:正方向n:反方向

出厂值

Hd

15

6S

P

P

3.97~4.05mA

19.97~20.05mA

SS

40mS

on

n

菜单

P1

P2

P3

P4

P5

P6

P7

P8

P9

P10

P11

显示值

丢信动作

控制死区

堵转时间

正反作用

反馈低端

反馈电流修正

输入电流校准

关闭方向

电子刹车

现场跳至远程

编码器方向

复位条件

更改编码器方向参数

更换主板

编码器数字发生变化后

自动恢复

执行反方向动作，或者

切换现场远程模式

执行反方向动作，或者

切换现场远程模式

备注

阀门卡死或

编码器脱扣

故障时，只能

关阀不能开阀

故障时，只能

开阀不能关阀

故障代号

E03

E05

E06

E20

E21

故障类型

编码器方向故障

阀位故障

阀位堵转

开向过电子限位

关向过电子限位

发生条件

编码器方向参数和实际不符

读取不到编码器信号

堵转或其他原因，

导致阀位不变化

开动作时超过开方向

电子限位

关动作时超过关向

电子限位
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8、参数设置流程图
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现场模式
50%

阀门打开

阀门关闭

远程模式
50%

按“开”键

按“关”键

按“切换”键
显示设定值

按“开”键

按“切换”键>5秒
进入内部菜单

P0（隐藏菜
单）

一级菜单

菜单中”切换“按键：1.短按表示”确认”
                    2.长按表示”返回”

dL(电子行程零
点)

闪烁dL

按“切换”
键确定

调整阀门
位置

按“开”和“关”
调整阀门

按“开”或“关”增减数值

dH(电子行程满
点)

标定位置按“切换”键确定

闪烁dH

调整阀门
位置

按“开”和“关”

调整阀门

标定位置按“切换”键确定

按“切换”
键确定

dC(电子行程开
关)

按“开”或“关”增减数值

闪烁
on/OFF

按“切换”

键确定

调整电子
行程开关

参数

按“开”和“关”
调整为“on”和“OFF”

标定位置按“切换”键确定

同时按住“开”和

“关”> 3秒

P1(丢信动作)

按“开”或“关”增减数值

以下类同

P2(死区)

闪烁
HD/0/50/100

按“切换”键确定 调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

闪烁
03-99

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

按“切换”键确定

二级菜单

P3(堵转时间)

P6(调整反馈电
流)

固显LF

固显HF

按“开”或“关”切换

闪烁LF

按“切换”

键确定

闪烁HF

按“切换”

键确定

调整反馈
电流

按“开”和“关”

调整反馈电流

退至一级
菜单按“切换”键确定，

并且退回至一级菜单

按“切换”键确定

P7(标定输入电
流)

固显04

固显20

按“开”或“关”切换

闪烁04

按“切换”

键确定

闪烁20

按“切换”

键确定

标定输入
电流

按“切换”键确定，

并且退回至一级菜单

按“切换”键确定

P4(正反作用)

P5(反馈低端)

闪烁
3-30

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

按“切换”键确定

闪烁
P/n

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

按“切换”键确定

闪烁
P/n

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

按“切换”键确定

二级菜单

按“开”和“关”
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P7(标定输入电
流)

固显04

固显20

按“开”或“关”切换

闪烁04

按“切换”

键确定

闪烁20

按“切换”

键确定

标定输入
电流

按“切换”键确定，

并且退回至一级菜单

按“切换”键确定

P8(关闭方向)

P9(电子刹车)

P10(现场跳至
远程)

P11(编码器方
向)

按“切换”键确定

闪烁
SS/nS

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

按“切换”键确定

闪烁
0-150

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

闪烁
on/OFF

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定

按“切换”键确定

按“切换”键确定

闪烁
P/n

调整参数

退至一级
菜单

按“开”和“关”

调整参数

按“切换”键确定
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一、 红外线遥控器

遥控器效果图 遥控器图标 功能定义 备注

退出键 退回到主画面

确认键 保存参数，确定进入设置

减键 调整参数，减少

加键 调整参数，增加

关阀 现场关阀，或关位行程设置和输出电流微调

开阀 现场开阀，或开位行程设置和高级参数设置

特别提醒：使用时须对准显示窗口，当遥控距离明显缩短时，请更换电池！

二、 操作说明

1、红色旋钮为方式钮：现场/停止/远方之间切换，或在设定状态实现参数的保存或确定（从

停位旋到现场）和退出（从停位旋到远方）。

2、黑色旋钮为操作钮：在现场模式进行开阀或关阀，或在设定状态进行加减设置。现场旋钮

操作时，短时间作用为现场点动模式，当操作钮有效作用时间超过 3 秒后进入现场保持模式，

再次操作黑色旋钮或将红色旋钮旋到停止，即停止动作。

三、 参数设定与调试

1. 常规设置（非特殊要求，只需常规设置）

1.1 行程的设定（先确定电动执行器的转向和力矩接线正确）

1.1.1 关位标定

停止位置旋操作钮至关闭约 3 秒钟，等到 LCD 显示“全关 行程 设定”时

松开操作钮显示上次关位值，将方式钮旋到现场,当“全关”闪烁表示进

入关位标定（如图 4）。通过操作钮执行开关阀，调整到关位后将方式钮旋到停止再旋回到现

场进行关位确定。方式钮由停止旋至远方则直接退出行程标定。

1.1.2 开位标定

停止位置旋操作钮至打开约 3 秒钟，等到 LCD 显示“全开 行程 设定”时

松开操作钮显示上次开位值，将方式钮旋到现场,当“全开”闪烁表示进
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入开位标定（如图 5）。通过操作钮执行开关阀，调整到开位后将方式钮旋到停止再旋回现场

进行开位确定。方式钮由停止旋至远方则直接退出行程标定。

1.2 输出电流微调

停止位置旋操作钮至关闭约 8 秒钟，等到 LCD 显示“4mA 输出电流标定”时

松开操作钮，将方式钮旋到现场,此时“电流标定”不再闪烁表示进入 4 mA

输出电流微调状态（如图 11）。通过操作钮执行或者遥控器加、减键调整输

出电流的大小，调整输出电流达到 4mA 后将方式钮旋到停止再旋回到现场,

进行 4mA 标定确定，并进入 20mA 输出电流微调（如图 12），调整方法同上。

方式钮由停止旋至远方则直接退出输出电流微调。

1.3 控制模式选择

停止位置旋操作钮至打开约 8 秒钟，等到 LCD 显示“参数 设定”时松开操作

钮，将方式钮旋到停止再旋回到现场,此时显示“调节型”或者“开关型”表

示进入控制模式选择（如图 3）。通过操作钮执行或者遥控器加、减键调整模

式选择，选择好后将方式钮旋到停止再旋回到现场,完成控制模式选择进入高

级菜单设置口令输入画面（如图 6）。方式钮由停止旋至远方则直接退出模式

选择。

2.开关型电装高级设置（特殊要求再设置）

2.1 ESD 设置

在图 6 输入口令 111，确定后进入 ESD 设置。可设定成：原位、全开、全关。

画面 8 中数值为执行器的动作次数，实际次数为显示次数的 10 倍。确定后系

统自动进入“画面 7 继电器组态”。默认控制方式为原位状态。

2.2 输出组态

通过旋黑色旋钮设置 4 个继电器的功能：现场/远程、故障、阀全关、阀全开、

开过载、关过载，图中数字代表驱动板上对应的 K1—K4 继电器，左边代表继

电器对应的功能，确认后进入下一个继电器组态，4 个继电器都设置完后系

统进入主运行画面。默认设置为：1—远程/现场，2—故障，3—开过载，4—关过载。

2.3 远控信号选择

在画面 6输入口令 211，确定后进入远控信号选择（如图 16），可设定为： F0

—点动，F1—保持，F2—有信号开无信号关，F3—有信号关无信号开，选择好

确认后将参数保存同时退回到主运行画面。若按退出键则直接退出设置。
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3. 调节型电装高级设置（特殊要求再设置）

3.1 灵敏度设置

调节型控制模式下，在画面 6 输入口令 211，确定后进入灵敏度设置（如图 13），

设置好确认后将参数保存同时进入到惯性量显示画面，再按确认键后进入电流

输入标定画面。若按退出键则直接退出设置。

3.2 输入电流标定

进入电流输入标定画面后“电流标定”闪烁，长按开阀或者关阀键 3 秒后“电

流标定”不再闪烁，即可以进行 4mA 电流标定（如图 19），加入标准的 4mA 输

入电流信号，再按确认键后将参数保存同时进入到 20mA 电流标定画面（如图

20）。20mA 标定方法同上。注：mA 闪烁表示输入信号不在标准范围内，此时按

确认键进入下个画面但数据不会保存。电流标定闪烁时，按确认键进入下个画

面，无需输入标准信号，参数都不会保存。

3.3 ESD 设置（操作方法同 2.1）

3.4 丟信设置

调节型模式下，ESD 设置好之后会进入丢信设置（如图 9），可设置成：原位、

全开、全关。加减键调整，确认后保存参数同时进入“输入信号设置”。

默认丢信处理为保持原位状态。

3.5 输入信号设置

进入图 10 后正作用闪烁，通过加减键将输入信号设置为：正作用、反作用（屏

上不显示）。正作用：输入信号 4mA，对应的阀开度为 0%。反作用：输入信号

20mA，对应的阀开度为 0%。确认后保存参数同时进入“输出组态画面”。默

认输入信号为正作用。

3.6 输出组态（操作方法同 2.2）

4. 总线型电装高级设置（特殊要求再设置）

4.1 站号设置

总线模式下，在画面 6 输入口令 211，确定后进入站号设置，或加减键调整，

设置好确认后保存，同时进入灵敏度设置画面，按退出键则直接退出设置。

4.2 灵敏度设置（操作方法同 3.1）

4.3 ESD 设置（操作方法同 2.1）

4.4 输出组态（操作方法同 2.2）
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5. 常见问题处理方法

故障现象 处理方法

通电显示屏和指示灯不显示 1、电源未接入或电压过低 2、模块内连接线松动 4、电路坏

通电现场和远控均不动作 1、故障保护 2、电机坏或卡死 3、电路坏

现场工作正常远控不动作 1、远控信号给定异常 2、旋钮板坏或没在远方 3、电路坏

现场不动作但远控工作正常 1、旋钮板坏或没在现场模式 2、操作钮未旋到位 3、电路坏

能开不能关或能关不能开 1、力矩线接错或开路 2、电机坏或堵转或接线错 3、电路坏

无控制信号通电即动作 1、控制信号实际有或丢信动作 2、设为两线控制 3、电路坏

中间位置能动作到限位不动 1、力矩开关接线反 2、电机坏或接线开路 3、电路坏

动作方向反 1、电机接线反 2、阀位标定反 3、正反作用设反 4、信号反

无输出电流或时有时无 1、接线错或接触不良 2、电位器或编码器故障 3、电路坏

反馈电流偏大偏小或不变 1、编码器故障或与传动齿轮啮合不好 2、标定错 3、电路坏

遥控器无反应 1、电池电压低或装错 2、遥控未对准显示窗口 3、遥控器坏

显示故障且“输入缺相”闪 1、输入电源缺相或端子未拧紧 2、电路板坏

显示“故障”且“缺相”闪 1、输出缺相 2、电机坏 3、电机接未接好 4、电路板坏

显示“故障”且“过热”闪 1、电机过热或堵转或坏 2、电机温度传感器坏 3、电路坏

显示“故障”且“开过载”或“关

过载”闪

1、执行器选小了，启动力矩不足 2、力矩线未接好 3、行程设定不正

确 4、堵转或电机坏 5、电路坏

动作正常但阀位显示不变 1、电位器或编码器坏 2、电位器或编码器线松动 3、电路坏

阀到位后电装电机不停 1、行程设定错误 2、电位器或编码器异常 3、电路坏

显示丢信 1、4—20mA 信号源异常 2、接线错误或松动 3、电路坏
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附录 1、三相接线图、单相接线图

三相 380V 接线图

A B C G

电源线 A 电源线 B 电源线 C 接地线

单相 220V 接线图

L N G

电源线 L 电源线 N 接地线

端子号 接 线 端 子 含 义 端子号 接 线 端 子 含 义

12 无源反馈：远程 1 阀位控制电流-
11 无源反馈：远程 2 阀位控制电流+
10 无源反馈：故障 3 阀位反馈电流-
9 无源反馈：故障 4 阀位反馈电流+
8 无源反馈：全开 17 外部供电地 GND

7 无源反馈：全开 16 远程关

6 无源反馈：全关 15 远程停

5 无源反馈：全关 14 远程开

13 COM内部 24V+

端子号 接 线 端 子 含 义 端子号 接 线 端 子 含 义

12 无源反馈：远程 1 阀位控制电流-
11 无源反馈：远程 2 阀位控制电流+
10 无源反馈：故障 3 阀位反馈电流-
9 无源反馈：故障 4 阀位反馈电流+
8 无源反馈：全开 17 外部供电地 GND

7 无源反馈：全开 16 远程关

6 无源反馈：全关 15 远程停

5 无源反馈：全关 14 远程开

13 COM内部 24V+
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附录 2、三相电气原理图


